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• 1012138* , 

UITTREKSEL ' 

De uitvinding heeft betrekking op een onbemand 
voertuig (3) dat geschikt is om te worden ingezet in een stal 
(1), zoals een koeienstal. Het voertuig (3) omvat detectie- 
5 middelen (4) voor het vaststellen van het klimaat in de stal 
(1). De detectiemiddelen (4) omvatten een temperatuursensor 
(7) en/of een luchtsnelheidssensor (8) en/of een gassensor 
(9) en/of een luchtvochtigheidssensor (10) en/of een lichtin- 
tensiteitssensor (11) en/of een luchtdruksensor (12)* 
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De uitvinding heeft betrekking op een onbemand 
voertuig dat geschikt is om te worden ingezet in een stal, 
zoals een koeienstal. 
5 Een dergelijk voertuig is bekend. 

Het bekende voertuig wordt meestal ingezet om de 
stalvloer schoon te maken. 

Het is een doel van de uitvinding om een multifunc- 
tioneel, onbemand voertuig te hebben. 
10 Overeenkomstig de uitvinding wordt dit bereikt 

doordat het voertuig detect iemiddelen omvat voor het vast- 
stellen van het klimaat in de stal. Op deze wijze is het ook 
mogelijk om bij afwezigheid van bedieningspersoneel vast te 
stellen of er zich klimaatwi jzigingen in de stal voordoen. 
15 Overeenkomstig een kenmerk van de uitvinding omvat- 

ten de detectiemiddelen een temperatuursensor en/of een 
luchtsnelheidssensor en/of een gassensor en/of een luchtvoch- 
tigheidssensor en/of een lichtintensiteitssensor en/of een 
luchtdruksensor . 

2 0 Teneinde het klimaat in de stal zeer nauwkeurig te 

kunnen vaststellen, zijn de detectiemiddelen zodanig op het 
voertuig aangebracht dat zij op verschillende hoogten in de 
stal metingen kunnen verrichten. Om dit laatste te realiseren 
kunnen de detectiemiddelen op verschillende hoogten op een 

25 vaste drager zijn aangebracht of is de drager ten opzichte 
van het voertuig in hoogterichting verstelbaar aangebracht. 
Volgens weer een ander kenmerk van de uitvinding is het 
onbemande voertuig voorzien van een dataproceseenheid voor 
het opslaan van de gegevens van de sensoren. Volgens weer een 

30 ander facet van de uitvinding worden met behulp van een 
verwerkingseenheid en/of een regeleenheid de door de sensoren 
afgegeven signalen geregistreerd en/of verwerkt. Indien 
blijkt dat het klimaat in de stal onbeheersbaar is geworden 
of dreigt te worden, worden alarmeringsmiddelen geactiveerd 

35 die een alarmsignaal afgeven aan een toezichthouder . Volgens 
weer een ander kenmerk van de uitvinding omvat het onbemande 
voertuig een zendinrichting met behulp waarvan de gegevens 
van de sensoren en/of stuursignalen afgeleid van de gegevens 
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van de sensoren naar een registratie- en/of regeleenheid 
worden verzonden. 

Volgens een facet van de uitvinding is het onbeman- 
de voertuig voorzien van navigatiemiddelen met behulp waarvan 
5 het onbemande voertuig door de stal wordt geleid. 

Volgens weer een ander kenmerk van de uitvinding 
omvat het onbemande voertuig een dierherkenningssysteem en/of 
een camera en/of een radar. Hierdoor is het mogelijk het 
gedrag en/of afwijkend gedrag van de dieren waar te nemen en 
10 met behulp van de eerder genoemde alarmeringsmiddelen de 
toezichthouder te alarmeren. Verder is het mogelijk een 
bepaald dier op te sporen. 

Volgens een verder kenmerk van de uitvinding worden 
de door het onbemande voertuig verzamelde gegevens in een 
15 data management systeem opgeslagen. 

Volgens weer een ander kenmerk van de uitvinding 
worden de hoeveelheden en/of de samenstelling van het voer 
dat aan de dieren wordt verstrekt gewijzigd indien het 
klimaat in de stal wijzigt. 
20 Volgens weer een ander kenmerk van de uitvinding 

wordt de hoeveelheid voer die aan de dieren wordt verstrekt 
vergroot indien de temperatuur in de stal lager wordt dan 
ongeveer 4°C. 

De uitvinding zal nu nader worden toegelicht aan de 
25 hand van de bijgaande figuren, waarin: 

Figuur 1 een bovenaanzicht toont van een stal met 
daarin een onbemand voertuig dat is voorzien van detectiemid- 
delen overeenkomstig de uitvinding; 

Figuur 2 een zijaanzicht toont van het onbemande 
30 voertuig overeenkomstig figuur 1. 

Figuur 1 toont een bovenaanzicht van een stal 1 met 
een melkrobot 2 voor het automatisch melken van dieren en een 
onbemand voertuig 3 dat is voorzien van detectiemiddelen 4 
voor het vaststellen van het klimaat in de stal 1. Zoals in 
35 figuur 2 is weergegeven is een deel van de detectiemiddelen 4 
op een drager 5 aangebracht die telescopisch uit schuif baar 
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is. Als de telescopische drager 5 geheel wordt ingetrokken, 
komt het plateau waarop de detectiemiddelen 4 zijn aange- 
bracht in een uitsparing 6 in het onbemande voertuig 3 te 
liggen- Nabij de onderzijde van het onbemande voertuig 3 zijn 
5 eveneens detectiemiddelen 4 aangebracht . De in figuur 2 
getoonde detectiemiddelen 4 omvatten een temperatuursensor 7 
en een luchtsnelheidssensor 8 en een gassensor 9 en een 
luchtvochtigheidssensor 10 en een lichtintensiteitssensor 11 
en een luchtdruksensor 12- 
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CONCLUSIES 

1. Onbemand voertuig dat geschikt is om te worden 
ingezet in een stal (1)/ zoals een koeienstal, met het 
kenmerk, dat het voertuig (3) detectiemiddelen (4) omvat voor 

5 het vaststellen van het klimaat in de stal (1). 

2. Onbemand voertuig volgens conclusie 1, met het 
kenmerk, dat de detectiemiddelen (4) een temperatuursensor 

(7) omvatten. 

3. Onbemand voertuig volgens conclusie 1 of 2, met het 
10 kenmerk, dat de detectiemiddelen (4) een luchtsnelheidssensor 

( 8 ) omvatten . 

4. Onbemand voertuig volgens een der conclusies 1-3, 
met het kenmerk, dat de detectiemiddelen (4) een gassensor 

(9) omvatten. 

15 5. Onbemand voertuig volgens conclusie 4, met het 

kenmerk, dat de gassensor (9) een ammoniaksensor is. 

6. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
conclusies, met het kenmerk, dat de detectiemiddelen (4) een 
sensor (11) omvatten voor het bepalen van de lichtintensi- 

20 teit. 

7. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
conclusies, met het kenmerk, dat de detectiemiddelen (4) een 
luchtdruksensor (12) en/of een luchtvochtigheidsensor (10) 
omvatten . 

25 8. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 

conclusies, met het kenmerk, dat de detectiemiddelen (4) op 
verschillende hoogten op een drager zijn aangebracht. 

9. Onbemand voertuig volgens een der conclusies 1-7, 
met het kenmerk, dat de detectiemiddelen (4) zijn aangebracht 

30 op een drager (5) die ten opzichte van het voertuig in 
hoogterichting verstelbaar is, 

10. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
conclusies, met het kenmerk, dat het onbemande voertuig (3) 
is voorzien van een dataproceseenheid voor het opslaan van de 

35 gegevens van de sensoren (7 - 12). 

11. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
conclusies, met het kenmerk, dat het onbemande voertuig (3) 



een verwerkingseenheid en/of regeleenheid omvat voor het 
verwerken en/of registreren van gegevens van de sensoren. 

12. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
conclusies, met het kenmerk, dat het onbemande voertuig (3) 

5 is voorzien van alarmeringsmiddelen voor het afgeven van een 
alarmsignaal wordt afgegeven als het stalklimaat onbeheers- 
baar wordt . 

13. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
conclusies, met het kenmerk, dat het onbemande voertuig (3) 

10 een zendinrichting omvat voor het verzenden van de gegevens 
van de sensoren en/of de stuursignalen afgeleid van de 
gegevens van de sensoren naar een registratie- en/of regel- 
eenheid. 

14. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
15 conclusies, met het kenmerk, dat het onbemande voertuig (3) 

is voorzien van navigatiemiddelen voor het door de stal 
leiden van het onbemande voertuig (3). 

15. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
conclusies, met het kenmerk, dat het onbemande voertuig (3) 

20 een dierherkenningssysteem en/of een camera en/of een radar 
omvat . 

16. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
conclusies, met het kenmerk, dat de door het onbemande 
voertuig verzamelde gegevens in een data management systeem 

25 worden opgeslagen. 

17. Onbemand voertuig volgens een der voorgaande 
conclusies, met het kenmerk, dat de hoeveelheden en/of de 
samenstelling van het voer dat aan de dieren wordt verstrekt 
worden gewijzigd indien het klimaat in de stal wijzigt. 

30 18. Onbemand voertuig volgens conclusie 17, met het 

kenmerk, dat de hoeveelheid voer die aan de dieren wordt 
verstrekt wordt vergroot indien de temperatuur in de stal 
lager wordt dan ongeveer 4°C. 
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